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1 i550 am Profibus

Diese Dokumentation beschreibt die Integration des i550 am Profibus mit den Lenze S7-
AppSample Bibliotheken und der Applikation Stellantrieb Drehzahl.

1.1 Parametrierung mit dem EASY Starter

Am 550 missen fir die grundsatzliche Ansteuerung tber Profibus nur wenige Codestellen
Uber das Keypad bzw. den EASY Starter eingestellt werden. Die grundsatzlichen
Antriebsparameter wie Eckfrequenz oder Maximalstrom werden ebenso Uber den EASY
Starter parametriert.

1.1.1 Einstellung der Profibusadresse

Die Profibusadresse kann Uiber die Dipschalter an der Frontseite des i550 eingestellt werden.
Wird die Adresse nicht Uber die Dipschalter eingestellt so kann diese Uber den Menipunkt

»..Feldbus-Einrichtung\Profibus® eingestellt werden (Index 2341:001).

Settings |Dagncse| Pamme‘ted\stel Trend I

. 6 | Ubersicht Stelantrieh Drehzahi\Feldbus-Einrichtung PROFIELS |

Alle PROFIBUS Netzwerk-Knoten missen eine eineindeutige Adresse aufweisen.
Doppelt vergebene Adressen flhren zu einem inkonsistenten Netzwerk und sind nicht eraubt.

Knoten-ID Bei der Einstellung der Knotenadresse (ber die Schalterstell |4
=n ) P e e e . ]
X 4 Parameter ignoriert.
Adive Knoten D i) 64 32 16 8 4 2 1
a N
Das PROFIBUS Kommunileationsprotoleoll eraubt eine Baudrate bis zu 12Mb.
Der Inverter detektiert die Buadrate im Netzwerk automatisch D D D D D D '
Profibus Address

Altive Baudrate [1] 1.5 Mbit/s [3]

Im Beispiel wird die Adresse 4 verwendet.

1.1.2 Verbindung zum i550 via USB-Diagnoseinterface aufbauen

M cerite hinzufiigen x|
Bitte wahlen Sie einen ikati

‘—(Na | e Al j-%

| ‘ Verbindung =
USE - Diagnose dber Adapter ES4AZCUS

USB - USB with module iSMADLDDD0DD0S

USB - CAN Gber Adapter EMF21771B b
Parallelport - CAM iiber Adapter EMF2173I1B
Telefonnetz - CAN dber Modem CAN EMF21211B
Ethemet - CAN Ober Adapter EMF2180IB
Ethemet - CAN dber Gateway EL100

siteiisiEeltelie] _ Is

CAN mit PC-Erweterungskarte Lenze MC-CAN2 =
Lenze OPC Diagnostics Server

.
\lj) Es sind keine weteren Einstellungen erfordaich

™ Nach dem Einfilgen schiieBen I Einfiigen I SchiieBen
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1.1.3 Einstellung der nétigen Grundparameter
Uber das Schnellzugriff — Dropdown Menii den Punkt ,Ubersicht“ anwahlen:

FEET

Grindeinstelliina WMatameash ina
= | & & |a
Diagnose | Einstellungen | P Trend

. G[Ubarsir_ht -]
© Q Q) %y &

Grundeinstellung Matoregelung Funktion & I/0-Einichtug
Geratename IIl profibus Motoregelungsart m Inverter-Freigabe m
Modes of operation II‘ MS: Velocity mode [-2] - Starten m
Netz-Bemessungsspannung m Bemessungsdrehzahl m 1450 pm ,Schnellhah aktiviersn m
Netzwerk-Steuerung aldiv. II‘ Bemeszsungsfrequenz m 50,0 Hz Run-Vorwarts (CW) m
Feldbus Einrichiung Motor rated curent [T 1700 A Fun-Riickwars €CW)  [T]
Standard-Sollwertquelle [1] Auswahl und Einrichtung der V-Form
/. !E\dhus-Einrin:htung Basis-Spannung 1] 20 v Presst aktivieren (B10)  [1]
Statmethode IIl Basis-Frequenz m 50 Hz Preset aktivieren (Bt 1) m
Start beim Einschaten [1] Feste Anhebung 1] 25 % Presct 1 1] 200 Hz
Stoppmethode IIl Presst 2 m 400 Hz
Preset 3 [1] 500 Hz
Minimaffrequenz [I] on Hz Einrichtung des Prozessredlers
Maximalfrequenz m 500 Hz Schiittkette
Beschleunigungszeit 1 m 50 s Erweitert
Verzdgenungszeit 1 II‘ 50 3
Schnellhalt-Verzégenng  [1] 1.0 s

Netzwerk Steuerung aktiv (Index 0x2631:037) auf ,Konstant True“ setzen.

Standard Sollwertquelle (Index 0x2860:001)auf Netzwerk [5] einstellen:

Je nach Anforderung, die Start-Freigabe (Index 2631:002) auf ,Konstant True[1]“ stellen.
Dies hat zur Folge dass keine Hardware Reglerfreigabe erforderlich ist. Ebenso kann noch
das Startverhalten beim Einschalten festgelegt werden Start beim Einschalten (Index
0x2838:002).

AbschlieRend den Parametersatz im i550 abspeichern.

er license) - i550 Pr~%++~ ~*~ndard 10 50 Hz - Diagno

g%

[ —
1.2 Integration unter Step - 7

Fur die Einbindung unter Step-7 wird die GSD Datei des i550 bengétigt. Diese muss Uber den
Hardwaremanager in den Hardwarekatalog von Step-7 eingebunden werden.

1550 Siemens Integration V2.0 3
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Um den Baustein ,LCB_ActuatorSpeed_V2_1“ aus der Lenze Beispielbibliothek zu
verwenden muss diese noch eingebunden werden.

1.2.1 Hardwarekonfiguration
Auswahl des i550 unter ,Profibus-DP/Weitere Feldgerate/Antriebe/Lenze” den i550
auswahlen.
- = sIFos
. -1 Weiters FELDGERATE
: E|{:| Antriebe
=0 Lenze

g EB4AYTPM
B g E4AYCRM

cmE
AnschlieRend die Profibusadresse einstellen (Im Beispiel: 4)

Wird der i550 per ,Drag and Drop“ in die Hardwarekonfiguration gezogen so wird ist die
Standard 10-Konfiguration der Prozessdaten bereits angelegt. Sie muss nicht mehr manuell
angelegt werden, ist aber editierbar bzw. erweiterbar.

Ethemet(1). FROFINET-0-Gystem (100)

=QUR |
[a =
2
X1 ! )
s PROFIBUS(1): DP-Mastersystem (1)
X2PTAR
X2P2R
25
£ [
4
- :l (4) 550
Steckplatz DP-Kernung ... | Bestellnummer / Bezeichnung E-Adesse h  Kommenta

1 132 L-Controlword 024008:01 | B
131 Net freq, 0.01Hz Dx400E 05 | BT
129 1EBit selectabls OUT-Data %

E2 L-Statusword Ox4004:01 256, 257

67 [Aict freq, 0.01Hz Dx400C:06 TN |
67 Wator curment & 0x20 88:00 oe0. 261 |

FIE LS EN TN

Fir den Baustein ,LCB_ActuatorSpeed_V2_1“ wird eine Datenlange von jeweils 3 Worten
Eingangsdaten und Ausgangsdaten bendtigt. Damit der Baustein einwandfrei arbeitet ist
darauf zu achten das die Adressen ohne Springe direkt aufeinander folgen, auch
mussen die Anfangsadressen des E/A Bereiches identisch sein (256). Die
Grundkonfiguration muss fur die Basisfunktionalitat nicht mehr angepasst werden.
Individuelle Anpassungen sind jedoch mdaglich.

1.2.1.1 Anpassung des Prozessdaten-Mappings

Das Prozessdaten Mapping kann nur auf der Steuerungsseite im Hardwaremanager
gedndert werden. Die Siemens-Steuerung schreibt dieses bei jedem Neustart auf den
i550 via Profibus herrunter.

Die Belegung der Freien Eingangsbits (xFreeCtrl_1-4) des Lenze FB kann direkt im
Hardwaremanager im Controlword geandert werden.

Doppelklick auf das Controlword 6ffnet den Parametrierdialog:

1550 Siemens Integration V2.0
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x2PIA Por 1
X2P2R Poi 2
25 DIZDOT76
5e s |
Kl
- :‘ () 550
Steckplotz | ] Besteliummer / Bezeichrung
1 LContr )
z [Netfreq. 0 01Hz 03400805

Anwahl Parametrieren:

Eigenschaften - DP-Kennung

' Adresse / Kennung ~ Parametriersn |

Parameter [ wert
=23 Stationsparameter
B} Geratespezifische Parameter
(13 Hex-Parametrierung

Geréatespezifische Parameter erweitern:

x|
Adresse [ Kennung Pavamemeven|
Parameter [ wert
(113 Stationsparameter
+E] NETWordIN1.00 Keine Anderung
|-[Z] NETWordIN1.01 Keine Anderung
I-[£] NETWordIN1.02 Quickstop
|-[Z] NETWordIN1.03 Keine Anderung
] NETWordIN1.04 RUN-Vorwarts
1-[Z] NETWordIN1.05 Preset-Ausw. b0
-] NETWordIN1.06 Preset-Ausw. b1
- NETWordIN1.07 Fehler-Reset
|-[E] NETWordIN1.08 Keine Anderung
(2] NETWordIN1.09 DC-Bremse
|-[Z] NETWordIN1.10 Keine Anderung
£ NETWordIN1.11 Keine Anderung
-[Z] NETWordIN1.12 Drehricht.Umkehr
[ NETWOrdINL.13 Keine Anderung
L-[E] NETWordIN1.14 Keine Anderung
L[#] NETWordIN1.15 Keine Anderung
Hex-Parametrierung
Abbrechen Hife

Die freien Controlbits sind wie folgt zugeordnet:
xFreeCtrl_1 <-> NetWordInl1.11
xFreeCtrl_2 <-> NetWordIn1.13
xFreeCtrl_3 <-> NetWordInl1.14
xFreeCtrl_4 <-> NetWordIn1.15

Fur jedes einzelne Bit kann liber das Drop-Down MenU eine neue Funktion verknipft
werden:

Eigenschaften - DP-Kennung il

Adresse [Kennung Parametrieren |

FParameter ‘et
=143 Stationsparameter
Geratespezifische Parameter

HZ] NETWordIN1.00 Keine Anderung

(HZ] NETWordIN1.01 Keine Anderung

+Z] NETWordIN1.02 Quickstop

HZ] NETWordIN1.03 Keine Anderung

HE] NETWordIN1.04 Run-Vorwarts

(2] NETWordIN1.05 Preset-Ausw. bo

(-E] NETWordIN1.06 Preset-Ausw. bl

] NETWordIN1.07 Fehler-Reset

|- NETWordIN1.08 Keine Anderung

HZ] NETWordIN1.09 DC-Bremse

|-[Z] NETWordIN1.10 Keine Anderung

HZ] NETWordIN1.11 Keine Anderung

& NETWordIN1.12 Drehricht.Umkehr

HZ] NETWordIN1.13 Keine Anderung

(-[Z] NETWordIN1.14 Keine Anderun

| ) NETWordIN1.15 Keine Andenung hd

Hex-Parametrierung Een Netw Stmg] -
Ben.Netw Strng2
PID aus
PID-Ausgang=0 —
FID-l gesperrt
T T T =

1550 Siemens Integration V2.0 5
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Das freie Eingangswort wFreeCtrl_1 des Bausteins ist mit dem 3 Ausgangswort des
Prozessabbildes verknipft (16Bit selectable Out-Data) und kann ebenfalls nur in der
Hardwarekonfiguration auf S7 Seite verandert werden:

Offnet man den Parametrierdialog durch Doppelklick so kann man selektieren welcher Index

im Regler geschrieben werden soll:
L1 |

B« =
Steckplatz DP-kennung ... | Bestellnummer / Bezeichnung
i 132 L Conlrolword 0400801 Adresse / Kerrung  Parametieren |
131 bt eq 001Hz <4005 15 — =
3 16Bit selectabls OUT-Dat
4 &3 L-Statusword 0z4004:01 B3 stationsparameter
5 &7 [Actiieq. 0.01Hz DxA00C08 Gersitespeaifische Parameter
B &7 Motor curent 4. BZDEE.00 ] Index 3723
7 [Z] Subindex 2
3 Tex-Parametrierung ;
3 L[] User_Prm_Data (0 bis 3)

Unter Geratespezifische Parameter steht der Index und Subindex in Dezimaler Darstellung,
unter Hex-Parametrierung sieht man direkt den HEX-Index: (0x2601:02 Defaultbelegung):

Adresse Display Code Bezeichnung Wert
2601:000 PARO202:000 highest subindex supported (generated) 3

Soll ein anderer Sollwert Ubertragen werden so muss dieser Index die Eigenschaft ,mapable*

besitzen, dies kann der Parameterbeschreibung in der Dokumentation entnommen werden.
w2601 Keypad-Sollwerte

001: Frequenz-Sollwert 20.0 Hz 0.0 ... 599.0 Hz |uie/10/P /T
002 Prozessregler-Sollwert 0.00 PURIt -300,00 ... 300,00 PURit 116 /100 /P /r

Das kleine “r* steht flir Receive-Mapping erlaubt.

Auf analogem Wege sind auch die Statusdaten des i550 im Prozessabbild dnderbar:

Statusword:
x
Adresse [ Kennung Parametrieren |
Pararmetar Wert -
=43 Stationsparameter
ﬂaa Geratespezifische Parameter
[£] NETWordouT1.00 Betriebsbereit
] Bit Invertierung Nicht invertiert
L[] NETWordOUT1.01 Digitaleingang 1 =]
] Bit Invertierung N
[Z] NETWordouT1.02 Digitaleingang 2 =
] Bit Invertierung Digitaleingang 3
2] NETWordouT1.03 Digitaleingang 4
I-[#] Bit Invertierung Digitaleingang &
HE] NETWordoUT1.04 NETWordINZ 00 Bz
] Bit Invertierung MM
H[Z] NETWordouT1.05 Quickstop
] Bit Invertierung Nicht invertiert
[£] NETWOrdouT1.06 In Betrieb
] Bit Invertierung Nicht invertiert
H[£] NETWOrdouT1.07 Geratewarnung
] Bit Invertierung Nicht invertiert
HE] NETWOordoUT1.08 Keine Anderung
1-[€] Bit Invertierung Nicht invertiert LI
Abbrechen | Hile |

Hier kann zusatzlich noch jedes Bit des Statuswortes einzeln invertiert werden. (Soll fur das
Contolword auch noch implementiert werden).

Die Zuordnung der Bits zu den freien Ausgange (xFreeState 1-4) des Bausteins ist folgende:
xFreeState 1 <-> NetWordOut1.01

1550 Siemens Integration V2.0 6
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xFreeState 2 <-> NetWordOut1.04
xFreeState 3 <-> NetWordOut1.08
xFreeState 4 <-> NetWordOut1.09

Das freie Statuswort des Bausteins ist mit dem 3 Eingangswort verknipft und per Default mit
dem Aktuellen Motorstrom in Ampere verknupft (Index 0x2D88:000). Hier kénnte auch ein
anderer Wert aus der Auswahlliste genommen werden oder aber tber das Modul ,16Bit
selectable IN-Data“ ein anderer Index verwendet werden.

- =] Wetere FELDEERATE
‘ _>|_| B0 Antiste
B Lenze
g ESB4LYCPM

B []--E ES48YCPM
Steckplatz DP-ennung . | Bestelnummer /B ] Eddiesse | Addesse | Komme.. | E-ga 550
i 132 L Contralward 0400801 256...257 Uriversalmodul
B 131 Mel freq. 0.01Hz D+4008.05 258,253 Motor current 4 0x2D88:00
3 129 16Bit selectabls DUT-Data EnnS I | R R A L-Controlword 0=4008:01
4 [ L Statusword 0x4008:01 266..257 NETwordINZ x4008:02
5 &7 [fctfreq. 0.07Hz D:400C-05 WETWordIN3 Dx4008:03
L LI A e e N 2 S R S| B Y NETw/ordiNg 400504
2y S SN L-Statusword Ox4004:01
8 WetwordOUIT2 D44002:02
D . D D | P T A Net freq. 0.01Hz D400B:05
I e e N | S Aceel fime 1 042917:00
11 Decel tine 1 0:2818:00
0 Lo
s 1 1’ 1T/ 1T I ¥ Active error 04603F00 |
14 EREES i
15 Neg. Trg. Lim{%] 0460E1:00
I . D D | R T T 8Bit selectable OUT-Data
7 168l selectable OUT Data
18 I2Bit selectable OUT Data
13
? L_ 168it se\eclable\NrDala I
22 - Motec EBADGFCPayzu

1.2.2 Einbinden des Funktionsbhausteins ,,LCB-ActuatorSpeed_V2_1 in das
Steuerungsprogramm der S7

Zur genauen Funktionalitdtsbeschreibung des Bausteins sowie der Ein- / Ausgangsdaten sei
hier auf die Dokumentation ,S7_Lenze Application_Sample_V3-0/V4.0_DE.PDF*
verwiesen; in dieser Kurzanleitung geht es lediglich um die prinzipielle Vorgehensweise.

Da der i550 auch Diagnosemeldungen (z.B.: Zwischenkreisunterspannung) an die S7
Steuerung versendet empfiehlt es sich folgende Organisationsbausteine in das S7 Projekt zu

implementieren. Ohne diese wiirde die Steuerung ansonsten in Stop gehen sobald eine
Diagnosemeldung auftritt.

i3 OB CvCL_FLT AL
I 0Ba: [#0_FLT1 AiafL
i3 0B&3 [/O_FLTZ AL
{3 OBSE RACK_FLT AL
OB PROG_ERR FUP
{HOB122 MOD_ERR FUP

Die Bausteine mussen keinen weiteren Programmcode enthalten.

1550 Siemens Integration V2.0 7



1550 Integration in Siemens Step 7 und TIA Portal

Lenze

Im Beispiel wird im OB1 der benétigte Baustein aus der Bibliothek eingeflgt:

{3 KOP/AWL/FUP - OB1

Bearbeiten Einfigen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster

Datei

Hilfe

ErElElE e =l

DS EHE@ & mRe o [edo2%e <0 [OE| e
o o=

m 0B1 - 57_I550\SIM,

{E1 Spriinge
Festpunkt-Fit.
Gleitpunkt-Ft,
Verschiben
{37 Programmsteuerung
Schieben/Rotieren
Statushits
{@] Zeiten
{28 Wortverknipfung
{€8 FB Bausteine
{E8 FC Bausteine
{E3 5FE Bausteine
{2 SFC Bausteine
4l Multinstanzen
=M Bibliotheken
- stdibs
[-&@ Standard Library
@ Redundant 10 CGP V40
& Redundant 10 MGP Y32
(€ LenzeDataConversion
@ Redundant IO CGP V52
&> SIMATIC_NET_CP
[#-§ GRAPHT

g LogicDrives

~{C} FB410 LCB GenericDrive LCB

4} FB411 LCB_ActuatorSpeed V2 1 LCB

Inbalt ven:

= ‘Umgebung\Schni ttstelle"
=-&F Schnittatelle [Hame
& TEMR & T2
=l
[ TR
-DB_RetuatorSpeed V2
1=
DBe11
"LCE_ActuaterSpeed V2_17
FE4LL
*InternalContzelict
_ = ive |
_ —{4FirstPeripherieanz xError [
ZnableInternalCont c cionOK [
a1
*DriveError |
_ —{apziveType

. —{xbriveEnsble

_ —{xbrivesSetgsp

. —|xResetmrzoxr

-4k FB417 LCB_TablePositioning_V2
40} FB418 LCB_TablePositioning_V3
4 FB420

-k FB421

£ FB423
40} FB443 LCB SetAxisData LCB
-} SFC14 DPRD_DAT DP
{0} SFC15 DPWR_DAT DP

LCB_8400Drive16Word LCB
LCB_8400Drive12Word LCB
{03 FB422 LCB_8400DrivesWord LCB
LCB_8400Drivediford LCB ... —|xFresceel 3

xEnzblespesdsetpoin

xDriveWarning

xDriveReady

xDriveZnabled

xDrive@spictive

xSpeedEqzero

LB ... —|*Speedsetpoint
LcB
| —|xFreeccrl 1

. —{xFraecrrl 2

 —{xFraecrrl s

=l | —wFresceri1

peed_V2 /LCB

3‘

. —|xdegiser *DirsccionCCH
-{5} FB413 LCB_ActuatorSpesd LCB  _lxdogzser rSpeedactual
{03 FB414 LCB TablePositioning LCB

{0 FB415 LCB_ActuatorSpeed V2 LCB _ _|xInvertpirecticnssc iReaas

{0 FB415 LCB_ActuatorSpeed V3 LCB

iWriteZrror
xFresstate 1
xFrasstate 2
xFresState 3
xFrasstate &
wrreeStaze 1

=Ng

Fir einen ersten Test Uber die in der Bibliothek enthaltene Variablentabelle sollten nur
folgende Eingéange beschaltet werden:

"[B ActuatorSpeed Vi

1=
CDB411
"LCE ActuaterSpeed VZ_17
FB411
xInternalControlict
... —EN iwve
l 255 mmiFirstPeripheriefDR I HEXEOL fmm_

xEnableInternalCont HCommuinicationOE
rol

xDriveError

iDriveType I

xDriveWarning
xDriveEnsble

wTirdiraDazdnr

Die Startadresse (iFirstPeripherieADR) kann aus der Hardwarekonfiguration entnommen

werden:

:l :l 4] 650

Steckplatz DP-Kennung Bestellwmmer ¢ Bezeichnung E-fdresze resze | Komme..
1 132 L-Contralward k400801 257

2 131 Met freq. 0.01Hz 0x4008:05 g...259

3 129 1EBit zelectable OUT-Data - 2B0...261

4 kS L-Statusword Ox4004:01 AT

5 E7 Achfreg 0.01Hz Ox400C:08 5..259

E &7 Mator current & 0x2088:00 2E0... 261

=

Uber iDriveType = 5 wird dem Baustein mitgeteilt das ein i550 angesteuert wird.

Die weiteren Ein- und Ausgénge mussen im Anwenderprogramm entsprechend der
Maschinenfunktion verschaltet werden.

1550 Siemens Integration V2.0
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Llenze

Alles Ubersetzen und Hardwarekonfiguration und Bausteine in die Steuerung laden.

Aktuell muss nach der erstmaligen Parametrierung einmalig ein ,Netzschalten® fir PLC und
i550 durchgefuhrt werden damit die Parametrierung tlbernommen wird.

AnschlieRend kann Uber die Variablentabelle ,VAR — LCB_ActuatorSpeedIntV2_1“ der
Antrieb angesteuert und getestet werden:

Tabelle Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Variable Ansicht Extras Fenster Hilfe

*| Dl 8] $lel@ || x| P& x| | Sfer | &4 w

|@] LCB_ActuatorSpeedIntVa 1 — @S7_IS50\SIMATIC 300(1)\CPU 314C-2 PN/DP\57-Programm(1) ONLINE =lexi
,'; Operand Symbol Anzeigeformat | Statuswert Steuerwert

1 0B411.0BX 2.0 :"DB_ActuatorSpeed_V2_1"xEnableinternalControl BOOL .true

2 DB411.0BW 0 | "DE_ActustorSpeed V2 1" FirstPeripherieADR DEZ 25

3 DB411.0BW 4 :"DB_ActuatorSpeed_V2_1".DriveType DEZ 5

4 DB411.0BX 30.0:"DB_ActuatorSpeed_W2_1" xDriveEnable_IC BOOL .faba

5 DB411.0BX 30.1:"DB_ActuatorSpeed_V2_1" xDriveSetQsp_IC BOOL .fal&e

[ 0B411.0BX 30.2:"DB_ActuatorSpeed_V2_1" xResetError_IC BOOL .

7 DB411.DBX 30.3:"DB_ActuatorSpeed_V2_1"xEnableSpeedSetpoint_IC BOOL

8 DB411.0BX 30.4: "DB_ActuatorSpeed_V2_1"xJoglSet_IC BOOL

9 DB411.DBX 305 “DB_ActuatorSpeed_V2_1" xJog2Set_IC. BOOL

10 DB411.DBX 306 :"DB_ActuatorSpeed_V2_1" xinvertDirectionSet_IC BOOL

i DB411.0BD 32 "DB_ActuatorSpeed_V2_1"rSpeedSetpoint_IC GLEMPUNKT 10.0

12 DB411.0BX 36.0; "DB_ActuatorSpeed_V2_1"xFreeClr_1_IC BOOL

13| 0B411.DBX 3561 "DB_ActuatorSpeed_W2_1” xFreeCtrl 2 IC BOOL

12| DB411.DBX 352 "DB_ActuatorSpeed_W2_1” xFreeCtrl 3 IC BOOL

15| | DB411.DBX 363 "DB_ActustorSpeed_W2_1" xFreeCirl_4_IC BOOL

16 DB411.0DBW 38 :"DB_ActuatorSpeed_W2_1" wFreeCtr_1_IC DEZ 0

17

18 0B411.0BX 16.0: "DB_ActuatorSpeed_V2_1" xInternalControlActive BOOL

19 DB411.0BX 16.1:"DB_ActuatorSpeed_W2_1".xError BOOL

20 DB411.DBX 16.2: "DB_ActuatorSpeed_V2_1" xCommunicationOK BOOL

21 DB411.DBX 16.3:"DB_ActuatorSpeed_V2_1" xDriveError BOOL

22 0B411.0BX 16.4:"DB_ActuatorSpeed_V2_1" xDriveVWarning BOOL

23 DB411.0BX 16.5; "DB_ActuatorSpeed_V2_1" xDriveReady BOOL

24 DB411.0BX 16.6:"DB_ActuatorSpeed_V2_1" xDriveEnabled BOOL

25 DB411.0BX 16.7:"DB_ActuatorSpeed_V2_1".xDriveQspActive BOOL

26 DB411.0BX 17.0:"DB_ActuatorSpeed_V2_1" xSpeedEqZero BOOL

27 DB411.0BX 17.1:"DB_ActuatorSpeed_V2_1" xDirectionCCW BOOL

28 DB411.0BX 26.0; "DB_ActuatorSpeed_V2_1" xFreeState_1 BOOL

29 DB411.0BX 26.1:"DB_ActuatorSpeed_V2_1" xFreeState_2 BOOL

30 DB411.0BX 26.2:"DB_ActuatorSpeed_W2_1" xFreeState 3 BOOL

31 DB411.0BX 26.3:"DB_ActuatorSpeed_W2_1" xFreeState 4 BOOL

32 DB411.0BD 18 :"DB_ActuatorSpeed_V2_1" rSpeedActual GLEMPUNKT

33 DB411.0BW 28 :"DB_ActuatorSpeed_V2_1" wFreeState_1 DEZ o

34 DB411.0BW 22 :"DB_ActuatorSpeed_V2_1".iReadError HEX WH1B#0000

35 DB411.0BW 24 :"DB_ActuatorSpeed_V2_1"WriteError HEX WH1B#0000

36

Durch das setzen des Bits ,xEnablelnternalControl* werden alle Eingange des Bausteins
vom Steuerungsprogramm abgekoppelt und nur die Sollwertvorgaben der Variablentabelle

sind wirksam.

Folgende Controlbits miissen in der Variablentabelle gesetzt sein damit der Antrieb dreht:
xDriveEnable_IC = Antriebsfreigabe
xEnableSppedSetPoint_IC = Sollwertfreigabe, der Antrieb dreht mit dem unter

,rSpeedSetpoint_IC vorgegeben Sollwert. Nur positive Werte sind hier zulassig,
Richtungsumkehr tGiber das Controlbit xInvertDirectionSet_|IC.

LCB_Actual 1-- @57_I550] TIC 300(1)\CPU 314C-2 PN/DP\57- mm(1) ONLINE I [=|
,‘; Operand Symbol Anzeigeformat | Statuswert Steuerwert|

1 DB411.0BX 2.0 "DB_ActuatorSpeed_V2_1. nalControl BOOL .tn.le

2 DB411.DBW 0 “DB_ActuaterSpeed_V2_1" FirstPeripherieADR DEZ 256

3 DB411.0BW 4 "DB_ActuatorSpeed_V2_1".iDriveType DEZ

4 DB411.0BX 30.0 "DB_ActuatorSpeed_V2_1"xDriveEnable_IC BOOL

5 DB41108X 30.1;"DB_ActuatorSpeed_V2_1" xDriveSetQsp_IC BOOL

[ DB411.08X 302 "DB_ActuaterSpeed_V2_1" xResetError_IC BOOL

7 DB41108X 30.3 "DB_ActuatorSpesd_V2_1" xEnableSpeedSatpoint_IC BOOL

8 DB411.0BX 30.4 "DB_ActuatorSpeed_V2_1"xlog1Set IC BOOL

9 DB411 08X 305 "DE_ActuatorSpeed_V2_1" xJog2Set IC BOOL

10 DB411.DBX 30.6 "DB_ActuaterSpeed_V2_1"xinvertDirectionSet_IC BOOL

" DB4110BD 32 "DB_ActuaterSpeed_V2_1" rSpeedSetpoint_IC GLETPUNKT 100 100
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Statuswerte:
18 DB411.08X 16.0:"DB_ActuatorSpeed_VZ_1".xinternalControlactive BOOL
19 DB411.0BX 16.1;"DB_ActuatorSpeed_V2_1"xError BOOL
20 DB411.DBX 16.2:"DB_ActuatorSpeed_W2_1".xCommunicationOK BOOL
21 DB411.DBX 16.3: "DB_ActuatorSpeed_V2Z_1"xDriveError BOOL
22 DB411.0BX 16.4:"DB_ActuatorSpeed_V2_1"xDriveWarning BOOL
23 DB411.0BX 16.5:"DB_ActuatorSpeed_V2_1" xDriveReady BOOL
24 DB411.08X 16.6:"DB_ActuatorSpeed_VZ2_1"xDriveEnabled BOOL
25 DB411.0BX 16.7  "DB_ActuatorSpeed_V2_1" xDriveQspActive BOOL
26 DB411.DBX 17.0:"DB_ActuatorSpeed_V2_1".xSpeedEgZero BOOL
27 DB411.0BX 17.1:"DB_ActuatorSpeed_V2_1"xDirectionCCW BOOL
28 DB411.08X 26.0:"DB_ActuatorSpeed_VZ_1".xFreeState_1 BOOL
29 DB411.0BX 26.1:"DB_ActuatorSpeed_V2_1"xFreeState 2 BOOL
30 DB411.0BX 26.2:"DB_ActuatorSpeed_W2_1".xFreeState_3 BOOL
3 DB411.0BX 26.3:"DB_ActuatorSpeed_V2_1".xFreeState_4 BOOL F
32 DB411.0BD 18 "DB_ActuatorSpeed_V2_1".rSpeedActual GLEMPUNKT 100
33 DB411.0BW 28 ("DB_ActuatorSpeed_W2_1".wFreeState_1 DEZ A1
34 DB411.0BW 22 "DB_ActuatorSpeed_VZ2_1".iReadError HEX WH#1E#0000
35 DB411.0BW 24 "DB_ActuatorSpeed_V2_1".iWriteError HEX WWH#16#0000
ac

Status im EASY Starter:

[ easy Starter V1.8.1.0 SP1 (Manufacturer license) - 1550 Profibus standard 10 50 Hz - Diagnose-Adapter - My Device I [
VK= EFRERHT E=ne

Settings  Diagnose | Parameteriste | Trend |

Tad EH [ [vo] [ ]

DCZwischerkreisspannung [T] B8 v Statusward Mpeez |
Gerdtestatus @ [Betiebfreigegeben Kk berwac. i g {1): Ist-Auslastung
Frequenz-Sollwett Moo w Safe TorusCFf @ =100 120
Ist-Frequenz Mot Mo w Wamung aiiv @ B
o Mm@
Torque actual value [Mpss  km UnschefirRegkrspens [To0oiooo0 | =, 0
st-Motorspannung M wa UsachefirSenaihat  [[][B0000 | [0 mp7 =
Tatsachlicher Motorstrom ~ [LJ[11 A e eyt O .|
Metorauslastung (71
120
Modss of operation display [ 1] [LenzeVelocty-Modus [2)
Motorregelungsart [1] [uA-Kenniiniensteuerung [6]
0 I 2 5
JL— beibuid  AdveSewsngsouele  [[femercl]  Betisbsdauer [[poz2z2e ahms e =
Sezmchnung iy Devioe Adive [T] [Netzwerk-Solwert 6]~ Emschaltdauer [[][ad512 ahms
Bus-Server: Lenze OPC Diz
Gerstebeschrsibung:  Dvi201503040
N — i}
- & [
1% Regler freioegeben.
DC- F O T [F O Ist [F O Velocity actual value [F O Ist-Frequenz [F O Ststusworter: Geratezust. [F [0 Error code r O

318 | 1,1 46 | 300 103 | ozt |wonrener [

V A VAC rpm Hz

1.3 Integration unter dem Siemens TIA-Portal

Fur die Einbindung unter TIA wird die GSD Datei des i550 bendtigt. Diese muss tber den
Hardwaremanager in den Hardwarekatalog des TIA-Portals eingebunden werden.

Um den Baustein ,LCB_ActuatorSpeed_V2_1“ aus der Lenze Beispielbibliothek zu
verwenden muss diese noch eingebunden werden.
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1.3.1 Hardwarekonfiguration im TIA-Portal mit $7-300 Steuerung

1550 Integration in Siemens Step 7 und TIA Portal

In der Geratekonfiguration des TIA Portals die Netzansicht auswéhlen

Auswahl des i550 im Hardwarekatalog unter ,Weitere Feldgerate/Profibus-
DP/Antriebe/Lenze” den i550 auswéhlen.

|; Topologiesicht ”b'g'h Netzsicht "T]T Geratesicht |

b

Optionen

J Metziibersicht

|| Verbindungen |

[

ﬂ Gerat

b PLC1

¥ S7300/ET200MStation_1

Typ

A | Katalog

S7300/ET200M...
CPU 314C-2 PN...

|c§uchen:-

[ Filter
» [ Controller
» [ Hw
] p_u PC-Systeme
4 r\-_u Antriebe & Starter
» h MNetzkomponenten
» [ Erfassen & Oberwachen
» [l Dezentrale Peripherie
» [ Feldgerite
- [ Weitere Feldgeréte
» (il FROFINETIO
~ [ PROFIBUS DP
4 r\'_[.fkllgemein
thntriebe
- r:u Lenze
e
- [j Lenze
b P_m 2133 (8200/9300)
» [ iss0 i
~ [ i550
[l iss0

» [l Motec EB4DGFCPx...

| ) [

Lenze

Wird der i550 per ,Drag and Drop“ in die Netzansicht auf den Profibus gezogen, wird die
Profibusverbindung zur SPS zwar dargestellt Der i550 ist jedoch noch nicht der SPS
zugeordnet. Dies erfolgt indem man mit der Maus auf den Text ,, Nicht zugeordnet® in dem
Symbol fur den i550 klickt. In dem sich dann 6ffnenden Fenster wird dann die gewtiinschte

SPS ausgewabhilt.

TIA_I550 » Gerdte & Netze

|; Topologiesicht ||Eg'b Netzsicht HJ

7% Vernetzen| | 1]

MPI_1

L3 verbindungen [HII-Verbindunc

PLC_1 f
CPU 314C-2 PNL...

B Qs

J Netziibersicht

¢ Gerat

)

PROFIBUS_1

Slave_1 = o o
i550 e g S
Nicht zffeor-r=t ==

Master guswahlen:

PLC_1 NF\‘DF'S%\EJ
a

e

» PLC1

Nun den 1550 markieren und in die Gerateansicht wechseln:

Hilfe

. o onli

¥ online-verbind

TIA_I550 » Gerite & Netze

g trennen | o MM M8 ' A (]

~ GSD-Geraet_1

slave_1

% vemerzen| 13

MPI_1

£ Verbindungen [Fli-/=rbindung

- B R |e

Netziibersicht

PLC_1
CPU 314C-2 PNI...

Slave_1

PLC_1.DP-Mastersystem (1)

i550 Siemens Integration V2.0

| Gerar Typ
3 ~ S7300/ET200MStation_1 S7300iET201
1 » PLC_1 CPU 314C2
¥ GSD-Geraet_1 GSD-Geraet
Slave_1 550

Verbindur

w S7300/[ET200MStation_1
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Unter den Gerateeigenschaften zunachst die Profibusadresse einstellen, im Beispielprojekt
die Adresse 4:

TIA_I550 » PLC_1 [CPU 314C-2 PNIDP] » Dezentrale Peripherie » DP-Mastersystem (1): PROFIBUS_1 » Slave_1

‘E Topologiesicht uﬁ_ﬁhNetzsicht ‘m Geratesicht |_
it o B[ @s G [ [ Gerateibersicht
Artikel-Nr_

= ¢ . Baugruppe Baugr... | Steck.. |E-Adresse | A-Adres.. | Typ
=] slave_1 o 0 2043* i550 -~
LControlword 0x4008:01_1 0 256..257 L<Controlword Oxd...
/ Net freq. 0.01Hz0x400B:05_1 0 258..259 Netfreq. 0.01HzOx.. =
16Bit selectable OUTData_1 0 260..261 16Bitselectable OU.
= LStatusword 0x400A:01_1 0 256..257 LStatusword 0x40...
— i Actfreq. 0.01Hz0x400C:06_1 0 258259 Actfreq. 0.01Hz0x..
- : | Motor current A 0x2D88:00_1 0 260..261 Motor current A Ox...
2 8 0 8
E 0 9
0 10
0 1
0 12
0

<[u] Pliose [ e @ ] o

[‘el Eigenschaften | %} Info 1|2 Diagnose |

| Texte | ’
» Allgemein

PROFIBUS-Adresse PROFIBUS-Adresse

Allgemeine DP—Pararfk Schnittstelle vernetzt mit

Hex-Parameteraweisung

J Aligemein | 10Variablen | Systemkonstanten

Ansprechiiberwachung Subnetz | PROFIBUS_1 [+

Srioreez

Diagnoseadressen
Parameter 5
Adresse: |4 -

Da in der GSD Datei des i550 eine Standardbelegung hinterlegt ist, ist die Standard 10-
Konfiguration der Prozessdaten bereits angelegt. Sie muss nicht mehr manuell angelegt
werden, ist aber editierbar bzw. erweiterbar.

TIA_I550 + PLC_1 [CPU 314C-2 PNIDP] » Dezentrale Peripherie + DP-Mastersystem (1): PROFIBUS_1 b Slave_1

|& Topologiesicht | Netzsicht [[IY Geratesicht || Optionen
Pldgifsever [+ & steiibersicht
[2] ¥} |Baugruppe Baugr. Steck |E-Adresse |A-Adres Typ Artikel-Nr ~  Katalog
Slave_1 o o 2043* i550 ~ _suchem iy | E
L-Controlword 0x4008:01_1 0 256257 [| Controlword 0xd... [ Filter
Net freq. 0.01Hz0x4008:05_1 0 258259 et freq. 0.01Hz0x.. =| misso |
16Bitselectable OUTData_1 0 260261 | 68it selectable OU.. Il Universaimodul
i Lstatusword 0x400A01_1 O 256..257 Lstatusword 0x40... Il Wotor current A 0x2DEE00
— W Actfreq. 0.01Hz0-400C:06_1 O 258..259 Actfreq. 0.01Hz0x.. Il LControlword 0x¢008:01
- I Motor current A 0X2D88:00_1 0 260261 Motor current A Ox.. I HETViording 0400802
ééh - o 7 Il HETWOrdINS 0x4008:03
m o 8 Il HETWordiNg 4008:04

Fir den Baustein ,LCB_ActuatorSpeed_V2_1“ wird eine Datenlange von jeweils 3 Worten
Eingangsdaten und Ausgangsdaten bendtigt. Damit der Baustein einwandfrei arbeitet ist
darauf zu achten das die Adressen ohne Spriinge direkt aufeinander folgen, auch
mussen die Anfangsadressen des E/A Bereiches identisch sein (hier z.B.: 256). Die
Grundkonfiguration muss fir die Basisfunktionalitat nicht mehr angepasst werden.
Individuelle Anpassungen sind jedoch mdaglich.

1.3.1.1 Anpassung des Prozessdaten-Mappings

Das Prozessdaten Mapping kann nur auf der Steuerungsseite im Hardwaremanager
gedndert werden. Die Siemens-Steuerung schreibt dieses bei jedem Neustart auf den
i550 via Profibus herrunter.

Die Belegung der Freien Eingangsbits (xFreeCtrl_1-4) des Lenze FB kann direkt im
Eigenschaftendialog der Gerateansicht im Controlword gedndert werden.

i550 Siemens Integration V2.0 12
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Controlword markieren und unter Eigenschaften Geratespezifische Parameter anwahlen:

TIA_I550 » PLC_1[CPU 314C-2 PNIDP] » Dezentrale Peripherie » DP-Mastersystem (1): PROFIBUS_1 » Slave 1

|& Topologiesicht | Netzsicht |[[IY Geratesicht |

P S BE Qs G| [ cesabenion |
¥2 - |Baugruppe Baugr... | Steck... |E-Adresse A-Adres... | Typ Artikel-Nr.
= Slave_1 o 0 2043% i550 -
L-Controlword 0x400801_1 0 256..257 L-Controlwaord Ox4...
/ Net freq. 0.01Hz0x4008:05_1 0O 258..259 Net freq. 0.01HzO0x.. =
16Bitselectable OUTData_1 0 260.261 16Bitselectable OU..
I L-Statusword 0x400A:01_1 o 256..257 L-Stetusword 0:40..
— i Actfreq. 0.01HZOx400C06_1 O 258..259 Actfreq. 0.0THzOx.
L Metor current A Gx2DEE00_1 © 280..261 Moter current A Ox..
§d E
& |} o 8
I o 9
o 10
o 1
o 12
o 1 BE
& 100% - e 8 [« in ]
[ Eigenschaften |*i}Info )| &/ Diagnose |
|| Aligemein | 10-Vari I = [ Texe |
- Allgemein .
ische

HexP:
EifcAdressen

NETWordiN1.00: | Not modified

NETWordiN1.01: | Not modified

E]

NETWordiN1.02: | Quick Stop
NETWordiN.03: | Run forward

E]

E]

NETWordiN1.04: [ Invert rotation

E]

H R R E R A

NETWordiN1.05: | DC brake

E]

NETWordiN.06: | Not modified

E]

NETWordiN1.07: [Resetfault

E]

NETWordIN1.08: | Preset bo sel.

NETWordIN.09: | Preset b1 sel
NETWordIN1.10: | Not modified
NEWordIN1.11: | Not modified
NETWordIN1.12: | Not modified
NETWordIN1.13: | Not modified
NETWordIN.14: | Not modified
NETWordIN1.15: | Not modified

<

<

<

<

<

<

Die freien Controlbits sind wie folgt zugeordnet:
xFreeCtrl_1 <-> NetWordIn1.11
xFreeCtrl_2 <-> NetWordIn1.13
xFreeCtrl_3 <-> NetWordIn1.14
xFreeCtrl_4 <-> NetWordIn1.15

Fir jedes einzelne Bit kann tiber das Drop-Down MenU eine neue Funktion verknipft
werden:

LTI BT 1 ITITLLE 3T

[
NETWordIN1.10: | Not modified [+
NETWerdIN1.11: | Not modified [+]

NETWordIN1.12: | Preset b2 sel. -

NETWordIN1.13:

-

Preset b2 sel.
Preset b3 sel.

NETWordIN1.14: Ramp 2 select
Load para set
NETWardIN1.15:  Para set sel bo

Para setsel bl

Userfault1
Userfault 2
FID off
FID | disabled
||| FID infl ramp on

Das freie Eingangswort wFreeCtrl_1 des Bausteins ist mit dem 3 Ausgangswort des
Prozessabbildes verknipft (16Bit selectable Out-Data) und kann ebenfalls nur im
Eigenschaftendialog der Gerateansicht auf S7 Seite verandert werden:

Im Eigenschaftendialog kann selektiert werden welcher Index im Regler geschrieben werden
soll:

i550 Siemens Integration V2.0 13



1550 Integration in Siemens Step 7 und TIA Portal l-enze

Unter Geratespezifische Parameter steht der Index und Subindex in Dezimaler Darstellung,

J Allgemein H 10-Variablen ” Systemkonstanten H Texte
* Allgemein . .
. Gerdtespezifische Parameter
Kataloginformation

Geritespezfische Paramete

Hex-Parameteruweisung
Elf-Adressen

Index: | 9729
Subindex

unter Hex-Parameterzuweisung sieht man direkt den HEX-Index: (0x2601:02
Defaultbelegung):

> £ ] | I e — | |

J Allgemein " 10-Variablen " Systemkonstanten || Texte ‘

« Allgemein

: ; Hex-Parameterzuweisung
Kataloginformation
Geratespedfische Parameter

Hex-Farameterauweisung User_Prm_Data (0 bis 3): | 00,26,01,02

ElA-Adressen
Adresse Display Code Bezeichnung Wert
2601:000 PAROZ02.000 highest sub+index supported (generated) 3

Soll ein anderer Sollwert Ubertragen werden so muss dieser Index die Eigenschaft ,mapable“

besitzen, dies kann der Parameterbeschreibung in der Dokumentation entnommen werden.
w2601 Keypad-Sollwerte

001: Frequenz-Sollwert 20.0 Hz 0.0 ... 599.0 Hz |U16/10/P /T
002 Prozessregler-Sollwert 0.00 PUnIt -300.00 ... 300.00 PUnit 116 /100 /P /r

Das kleine “r* steht flir Receive-Mapping erlaubt.

Auf analogem Wege sind auch die Statusdaten des i550 im Prozessabbild dnderbar:

Statusword:
\11 0 1
<] ] I— e Pl 1l 13| —
|g Eigenschaften ||"jllnfn y"ﬂ Diagnose |
J All il H 10-Variabl. H Systemk en " Texte |
+ Allgemein i Bit Inversion: | Notinverted [~
Kataloginformation NETWordOUT1 12 | Running -

Geritespedfische Parameter Running

Bit Inversion:
HexFarameteruweisung Ready to run
Eif-Adressen NETWordOUT1.13: | Enable
Stop active
Prozessalarm Bitlnversion: | Quick stop
_ Safe Torque Off E
NETWordOUT1.14:  C-

Bit Inversion: | Faultinterlock
Device warning

NETWordOUT1.15:  Device trouble
Heatsink warning

Bit Inversion:  prc fayl;

Hier kann zusétzlich noch jedes Bit des Statuswortes einzeln invertiert werden. (Soll fur das
Contolword auch noch implementiert werden).

Die Zuordnung der Bits zu den freien Ausgange (xFreeState_1-4) des Bausteins ist folgende:
xFreeState 1 <-> NetWordOut1.01

xFreeState 2 <-> NetWordOut1.04
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xFreeState 3 <-> NetWordOut1.08
xFreeState 4 <-> NetWordOut1.09

Das freie Statuswort des Bausteins ist mit dem 3 Eingangswort verkntipft und per Default mit
dem Aktuellen Motorstrom in Ampere verknupft (Index 0x2D88:000). Hier kdnnte auch ein
anderer Wert aus der Auswahlliste genommen werden oder aber Uber das Modul ,16Bit
selectable IN-Data“ ein anderer Index verwendet werden.

TIA_I550 » PLC_1 [CPU 314C-2 PNIDP] » Dezentrale Peripherie » DP-Mastersystem (1): PROFIBUS_1 » Slave_1

| Topologiesicht [ Netzsicht [[¥ Gerstesicht || Optionen
drwer [0 o B4]H Qr o [ ] comtonbemiont |
2] ¥2]-.. [Baugrupp: Baugr... | steck... | E-Adresse | A-Adres... | Typ Artikelr. |v|Katalog
3 Slave_1 0 0 2043+ is50 [+
/ F L<Controlword 0x4008:01_1 0 256..257 L-Controlword Oxs.. & Filer
Netfreq. 0.01Hz0x400B:05_1 0 258..259 Netfreq. 0.01Hz0x..
16Bit selectable OUTData_1 0 260..261 16Bit selectable OU.
LStatusword 0x400401_1 0 256..257 Lstatusword 0x40.
— Actfreq. 0.01Hz0x400C.06_1 0 258..259 Actfreq. 0.01HzOx.. = or
- i Motor current A 0x2088:00_1 (; - 260261 Motor current A Ox. I NETordinz 0400802
¢ Ll W NETViordinG 0x4008:03
|i| 2 ® 8 I NETviordiNg 4008:04
o o | [l stetusword oxeoon01
0 o) Il vetwordoUT2 0x400A02
Q il Il et freq. 0.01Hz0x4008:05
o 2 M #ccel time 10291700
o = Ml Decel time 10:2918:00
o 14 r
0 15 r
0 16 erevree)
o " im[s%] Ox60€ 1:00
® U] ble OUTData
0 19
o 20
o 2
o 22
o 2
P e el el e
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1.3.2 Einbinden des Funktionsbhausteins ,,LCB-ActuatorSpeed_V2_1 in das
Steuerungsprogramm der S7

Zur genauen Funktionalitdtsbeschreibung des Bausteins sowie der Ein- / Ausgangsdaten sei
hier auf die Dokumentation ,S7_Lenze Application_Sample_V4-0_DE.PDF“ verwiesen; in
dieser Kurzanleitung geht es lediglich um die prinzipielle Vorgehensweise.

Da der i550 auch Diagnosemeldungen (z.B.: Zwischenkreisunterspannung) an die S7
Steuerung versendet empfiehlt es sich folgende Organisationsbausteine in das S7 Projekt zu
implementieren. Ohne diese wirde die Steuerung ansonsten in Stop gehen sobald eine
Diagnosemeldung auftritt.

MName
* [_] MA_I550
B Neues Gerat hinaufiigen
iy Geriite & Netz
- r\_u PLC_1 [CPU 314C-2 PN/DP]
DY Geratekonfiguration
%/ Online & Diagnose
~ |5 Frogrammbausteine
B Neuen Baustein hinaufiigen
S ) —
4 II0_FLT1 [OB82]
& i0_FLT2 [0BB3]
4 Main [OB1]
4 MOD_ERR[0B122]
4 PROG_ERR [0B121]
4 RACK_FLT[OB&6]

e R RS

-

Die Bausteine missen keinen weiteren Programmcode enthalten.

Aus der dem SPS Typen entsprechenden Bibliothek folgende Baustein - Kopiervorlagen in
das Projekt kopieren:

,LCB_300_ActuatorSpeed V2.1*
,LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1 DB"
und die Beobachtungstabelle ,LCB_300_Actuator_Speed_V2.1* zum steuern des Antriebes.

Bibliotheken &
Optionen 5]
[# sibliotheksansicht 2] | g
| Projekibibliothek Y
[ ] [ale - H
]

» 1L Projekebiblicthek

v | Globale Bibliotheken
[l - T i E [ale -
» [l Buttons-and-Switches
» L[] Long Functions
» L] Monitering-and-control-objects.
» L1l Documentation templates
» LUl winac_mp
~ [L] MA_14_AppSample_Lib_300_400_v40
» (5] Typen
~ [ Kopiervorlagen

[7]

ua‘qamnuq!gE" uaquﬁ;nvhﬁn ua)sa“g"

¥ [ LenzeDriveCommunication

~ [t:] LenzeDriveControlBasic

» [i:] Datablocks

=[] Functionblocks
4 LCB_300_8400Drive4Word
4 LCB_300_8400Drive8Word
5 LCB_300_8400Drive 12Word L
45 LCB_300_8400Drive 16Word
4 LCB_300_9400Drive
- LCB_300_Actuatorspeed V2.1

4 LCB_300_ActuatorSpeed_V3
4 LCB_300_GenericDrive

Im Beispiel wird im OB1 der benétigte Baustein aus der Bibliothek eingefugt.
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TIA_I550 » PLC 1 [CPU 314C-2 PN/DP] » Programmbausteine » Main [OB1]

L s o ) 3 oy Ly -
Wik F s EE SR8 GEHF Gcaad =
Main
Marme Datentyp Offset
1 |<@0 « Temp
2 |qg = OB1_EV_CLASS Byte E oo
3 g = OB1_SCAN_1 Byte 10
& w=1 4 =—ol = -]
DB 5
"LCE_300_
ActuatorSpeed_
v2.1_DB"
Y%rBa1s
"LCB_300_ActuatorSpeed_v2.1"
= EN xinternalControl
- o Active — ...
iFirstPeripherie cHve
256 — ADR poy—
xCommunicatio
xEnablelnternal NOK =— ...
falze == Control .
xDriveErrar — -

5 — iDriveType
=& == xDriveEnable
£ = xDrivesetQsp

fBl5e =— xResetError

*Enablespeeds

false = etpoint
false — wog1set
:5|55—xjog25et

xinvertDirection
— Set

rspeedsetpoint
— xFreeCirl_1
8l5e = xFreeCtrl_2

: I
T O m

false — xFreeCirl_3
Blse = xFreeCurl_4

wFreeCtrl_1

DriveWarning = -
*DriveReady — -

x*DriveEnabled = -
xDrive Qs pActiv

B —

wSpeedEqZero = -
xDirectionCOW = -..
rspeedActual
iReadError
iWriteError
»FreeState_1 = -
xFreeState_2 — -
xFreeState_3 = .-
*FreeState_4 — -
wFreeState_1
ENO —

Llenze

Fur einen ersten Test Uber die in der Bibliothek enthaltene Beobachtungstabelle sollten nur
folgende Eingénge beschaltet werden:

Uber iDriveType = 5 wird dem Baustein mitgeteilt das ein i550 angesteuert wird.

256

“UB415
*LCB_300_
ActuatorSpeed_
V2.1_DB"
WFBAS
"LCB_300_ActuatorSpeed v2.1"
EN xnternalControl
Active ==
iFirstPeripherie
ADR xError — -

*xCommunicatio

nablelnterna nOK — .

BN

DriveError — -
*DriveWarning — -

Die Startadresse (iFirstPeripherieADR) kann aus der Hardwarekonfiguration entnommen

werden:

i550 Siemens Integration V2.0
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Die weiteren Ein- und Ausgénge mussen
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|E-F Topologiesicht ”ﬁg‘h Netzsicht |[|'f Ge

ibersicht
b ¥¢ _  Bsugruppe Baugr... | Steck... | Typ Artike
Slave_1 0 0 i550
L-Controlword 0x4008:01_1 0 L-Controhword 0ot ...
H Met freq. 0.01Hz 0x400B:05_1 0 258259 MNetfreq 0.01HzOx
16Bit selectable OUTData_1 0 260..261 16Bitselectable OU..
L-Statusword Oxd00A01_1 0 L-Statusword 0x40...
. Actfreq. 0.01Hz 0x400C:06_1 O Actfreq. 0.01Hz Ox
Motor current A 0:2DB8:00_1 O Motor current A Ox..
0 7
0 8

Maschinenfunktion verschaltet werden.

im Anwenderprogramm entsprechend der

Alles Ubersetzen und Hardwarekonfiguration und Bausteine in die Steuerung laden.

Aktuell muss nach der erstmaligen Parametrierung einmalig ein ,Netzschalten® fir PLC und
i550 durchgefuhrt werden damit die Parametrierung tlbernommen wird.

Anschlie3end kann Uber die Variablentabelle , VAR — LCB_ActuatorSpeedIntV2_1“ der
Antrieb angesteuert und getestet werden:

WO WoWw WoWw R R R R R R R R R R

= o

wor

= O W m u o n A

Wk

B

o

A % Z =
MName

“LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xEnableinternalCont..
“LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB".iFirstPeripherieADR
“LCB_300_Actuatorspeed _V2.1_DB".iDriveType
“LCB_300_Actustorspeed_V2.1_DB"xDriveEnable_IC
“LCB_300_Actustorspeed_V2.1_DB"xDriveSetQsp_IC
“LCB_300_Actuatorspeed V2.1_DB"xResetError_IC
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xEnableSpeedSetpoint_|
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xlog15et_IC
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xlog25et_IC
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xinvertDirectionSet_|C
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB".rSpeedSetpoint_IC
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB"xFreeCtrl_1_IC
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB"xFreeCtrl_2_IC
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB"xfFreeCtrl_3_IC
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xFreeCtrl_4_IC
"LCB_300_ActustorSpeed_V2.1_DB" wFreeCtrl_1_IC
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" wOUT
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xinternalContralActive
"LCB_300_ActustorSpeed_V2.1_DB" xError
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xCommunicationOK
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xDriveError
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xDriveWarning
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xDriveReady
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xDriveEnabled
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xDriveQspActive
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xSpeedEgZero
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xDirectionCCW
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xFreeState_1
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xFreeState_2
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xFreeState_3
"LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xFreeState_d4
"LCE_300_ActuatorSpeed_V2.1_DE".rSpeedActual
"LCE_300_ActuatorSpeed_V2.1_DE".wFreeState_1
"LCE_300_ActuatorSpeed_V2.1_DBE".iReadError
"LCE_300_ActuatorSpeed_V2.1_DBE".iWriteError

Adresse

%DB415.0BX2.0
%DB415.0BWO
%DE415.0BW4
%DEBE415.0BX32.0
%DE415.0BX32.1
%DEB415.DBX32.2
%DB415.DBX32.3
%DB415.DBX32.4
%DEBE415.DBX32.5
%DEBE415.DBX32.6
%DE415.0BD34
%DE415.0BX38.0
%DE415.0BX38.1
%DEBE415.0BX38.2
%:DB415.DBX38.3
%:DB415.DBW40
%DB415.DBWS6
%:DB415.DBX16.0
%DBE415.DBX16.1
%DE415.DBX16.2
%DE415.DBX16.3
%DE415.DBX16.4
%DE415.DBX16.5
%DE415.DBX16.6
%DE415.DBX16.7
%DE415.DBX17.0
%DE415.DBX17 1
%:DE415 DBX26.0
%:DE415.DBX26.1
%DE415.DBX26.2
%:DE415 DBX26.3
%DE415.DBD18
%DE415.DEV28
%DE415.DBW22
%DE415.DEV24

Anzeigeformat Beobachtungswert | Steuenwert
sooL  [Z[EWE__ |me
DEZ+- 256

DEZ+i- 5

BOOL [@ FALSE FALSE
BOOL [@ FALSE FALSE
BOOL [@ FALSE

BOOL [E FALSE FALSE
BOOL [E FALSE FALSE
BOOL [E FALSE FALSE
BOOL [E FALSE FALSE
Gleitpunktzhl 0.0 -10.0
BOOL [E FALSE TRUE
BOOL [E FALSE FALSE
BOOL [E FALSE TRUE
BOOL [0 FALSE FALSE
DEZ 0

Hex 16#0000

BOOL [=] TRUE

BOOL [0 FALSE

BOOL [H] TRUE

BOOL [0 FALSE

BOOL [0 FALSE

BOOL [H] TRUE

BOOL [E FALSE

BOOL [E FALSE

BOOL [®] RUE

BOOL [E FALSE

BOOL [E FALSE TRUE
BOOL [E FALSE TRUE
BOOL [E FALSE

BOOL [E FALSE

Gleitpunktzhl 0.0

Hex 16#0000

DEZ+/- o

DEZ+/- o

Durch das setzen des Bits ,xEnablelnternalControl“ werden alle Eingange des Bausteins
vom Steuerungsprogramm abgekoppelt und nur die Sollwertvorgaben der Variablentabelle
sind wirksam.

i550 Siemens Integration V2.0
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Folgende Controlbits missen in der Variablentabelle gesetzt sein damit der Antrieb dreht:
xDriveEnable_IC = Antriebsfreigabe

XxEnableSppedSetPoint_IC = Sollwertfreigabe, der Antrieb dreht mit dem unter
,FSpeedSetpoint_IC vorgegeben Sollwert. Nur positive Werte sind hier zulassig,
Richtungsumkehr tber das Controlbit xInvertDirectionSet_IC.

S Bk AAD DD
i Name Adresse Anzeigeformat Becbachtungswert  Steuerwert ]
1 "LCB_300_ActuatorSpeed_VW2.1_DB" xEnableinternalControl  %:DB415DBX2.0 BOOL [ TRUE TRUE
a “LCB_300_ActuatorSpeed_W2.1_DB" iFirstPeripherieADR 2%DB415 DEWO DEZ+- 256
3 “LCB_300_ActuatorSpeed_VW2.1_DB" iDriveType 2%DB415 DEV4 DEZ+- 5
4 *LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xDriveEnable_IC %DBE415DBX32.0 BOOL [= TRUE TRUE
5 “LCB_300_ActuatorSpeed_W2.1_DB" xDriveSetQsp_IC %DB415.DBX321 BOOL O FALSE FALSE
6 “LCB_300_ActuatorSpeed_W2.1_DB" xResetError_IC %DB415.DBX322 BOOL [ FALSE
7 "LCB_300_ActuatorSpeed_VW2.1_DB" xEnableSpeedSetpoint_| %DB415.DBX32.3 BOOL [m TRUE TRUE
8 “LCB_300_ActuatorSpeed_VW2.1_DB" xog15et_IC %DB415.DBX324 BOOL [ FALSE FALSE
o “LCB_300_ActuatorSpeed_VW2.1_DB" xlog25et_IC %DB415.DBX32.5 BOOL [& FALSE FALSE
10 "LCB_300_ActuatorSpeed_VW2.1_DB" dnvertDirectionSet_IC  %DB415.DBX32.6 BOOL [& FALSE FALSE
11 "LCB_300_Actuatorspeed_V2.1_DB" rSpeedSetpaoint_IC %DB415.DBD34 Gleitpunktamhl 10.0 10.0
Statuswerte:

18 “LCE_300_Actuatorspeed_V2.1_DEB"xdnternalControlActive  %DB415.DBX16.0 BOOL = RUE

19 "LCB_300_ActuatorSpeed V2 1_DB" xError %DB415DBX161 BOOL & FALSE

20 “LCB_300_ActuatorSpeed V2.1_DB" xCommunicationOK %DB415.DBX16.2 BOOL = TRUE

21 “LCB_300_Actuatorspeed_V2.1_DB" xDriveError %DB415.0BX16.3 BOOL [E FALSE

73 "LCB_300_Actuatorspeed_V2.1_DE" xDriveWarning “%DB415.DBX164 BOOL [E FALSE

23 "LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB"xDriveReady 9%DB415.DBX165 BOOL [ FALSE

24 “LCB_300_Actuatorspeed_V2.1_DB" xDriveEnabled %DB415.0BX16.6 BOOL = RUE

25 "LCB_300_Actuatorspeed_V2.1_DE" xDriveQspActive “%DB415.DBX167 BOOL [E FALSE

26 "LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB"xSpeedEqZero %DB415.0BX17.0 BOOL [& FALSE

27 “LCB_300_Actuatorspeed_V2.1_DB" xDirectionCCW “%DB415.DBX17.1 BOOL [3 FALSE

28 "LCB_300_Actuatorspeed V2. 1_DB" xFreestate_1 %DB415DBX260 BOOL & FALSE TRUE

29 "LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB" xFreeState_2 %DB415.0BX26.1 BOOL [& FALSE TRUE

30 "LCB_300_Actuators peed_v2.1_DEB" xFreeState_3 %DB415.0BX26.2 BOOL & FALSE

31 "LCB_300_Actuatorspeed_V2.1_DB"FreeState_d %DB415.0DBX26.3 BOOL & FALSE

32 "LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB".rspeedActual 9%DB415.0BD18 Gleitpunktz hl 10.0

33 “LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB".wFreeState_1 9%DB415.0BW28 DEZ 11

34 "LCE_300_Actuatorspeed_V2.1_DE".iReadError “%DB415.DBW22 DEZ+i- 0

35 "LCB_300_ActuatorSpeed_V2.1_DB".iWriteError %DB415.DBW24 DEZ+i- 0

Status im EASY Starter:

[P EASY Starter v1.8.1.0 5P1 (Manufacturer license) - 550 Profibus standard 10 50 Hz - Diagnose-Adapter - My Device -0
(Fl B k=] | S -
@ BRER = o G
3 Settngs  Diagrose | Parameteriste | Trend |
[BY 1550 Profibus standard 10 50 Hz %
DC-Zwischenkreisspannung [1] [318 v Siatusword (1] [oxez2z =]
Geratestatus QJ Upenwac 1) IteAush
Frequenz-Sollwert [T][100 Hz ‘Safe TorqueOfi @ =100 120
Ist-Frequenz Mot [ [iee He Wamung akiv @ -
—50
Eror code [1] [Kein Fehler 0] z
Torque actusl value [1][o51a N Ursache fiir Reglerspere [ 1] [5<00000000 J = 0
Ist-Molorsparnung [T} vac Ursache fir Schnelhat [ 1] [3<0000 o mkET < mp7 =
Tatschlicher Motorstrom [ 1][1.1 A Ursache fir Stopp. [1] <0000 J
Motorauslastung ()
120
Modes of operation display | 1] [Lenze-Velocty-Modus 2]
Motomegelungsart [1] [ur-Kenniiniensteuerung [6]
‘4 5
o — 0
™ 550 Profius sf N
- e ‘Dlagnose'j;a‘ Adive Stevenungsquele  [1] [Netzwede [11 Betriebsdauer [1][o:02:28:28 dhms M %
3?22‘9'7””"9 :”‘{2?'“2 Adive Solwertquelle [T] [Netzweric-Saliwert [5] Enschatdauer [1] [¢e25:12 dhms
ersion
Bus-Server. Lenze OPC Dic
Geratebeschrebung:  Dvi201509040
Y |
F 0O T Matorstrom [ 7 | 7 O Velocity actual value I O Ist-Frequenz F O Status Geratezust. [F [ Error code Fa

318 | 1,1 | 46 300 | 103 | &g |cenmoneo [EEEE
Vv A VAC rpm Hz
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Lenze

1.3.3 Besonderheiten bei $7-1200 und S$7-1500 Steuerungen

Die Grundsatzliche Konfiguration ist identisch mit dem bei einer Steuerung des Typs S7-
300/400. Jedoch werden die Prozessdaten im Normalfall nicht mehr direkt Uber Adressen
angesprochen sondern Uber die sogenannte ,HW-Kennung®. Unabh&ngig davon miissen die
I/0 Adressen bei der gleichen Startadresse beginnen und ohne Liucken aufeinander folgen.

TIA_I550 » PLC_2 [CPU 1511-1PN] » Dezentrale Peripherie » DP-Mastersystem (1): PROFIBUS_2 » Slave_2

‘; Topologiesicht ||Eﬂ-u Netzsicht ”W
ir EIEIFEICY S [ ] cerstebersicht |
(] ¥ - | Baugruppe Baugr... | Steck... | E-Adresse | A-Adres...
L Slave_2 0 0
1 L-Controlword 0:4008:01_1 o 256.257
/ Netfreq. 0.01Hz0x400B:05_1 0 258259
16Bit selectable OUT-Data_1 0
L-5tatusword 0x400A:01_1 o
— Actfreq. 0.01Hz0x400C06_1 O 258259
L) Motor current A 0x2D88:00_1 O 260..261
T —
E % 0 o 8
E : ] o
= ] 10
U 0 1
- o 12
o 13
o 14
o 15
o 16
o 17
o 18
o 19
o 20
o 21
o 22
< [m] 100% ~] —y— @ [<] i ]
|gEigen5chaften ?illInfo @) ﬂDiagnose
J Allgemein H 10-Variablen ” Systemkonstanten " Texte |
* Allgemein
Kataloginformation Rl =anuny
Gerdtespeafische Parameter HW-Kennung
HexParametermweisung
Ei-Adressen HW-Kennung: |270
Prozessalarm

Alle Bausteine in den Lenze Bibliotheken fur S7-1200 und S7-1500 arbeiten ab TIA-Portal

V14 mit der ,HEAD HW-Kennung*:

‘enster  Hilfe
| B R & onlineverbinden ¥ Onlineverbindung trennen Sz 1R [
S7_TIA_AppSample_V40_Test V14 » Nicht gruppierte Gerdte

ta =

» LENZE-1550-DRIVE_1

|E Topologiesicht ||t|i'h Netzsicht ||T]'f Geritesicht L Opti
' dr & [g[EH[E" D | [ Gerateabersicht
-~
¥} . Baugruppe Bougr.. Steck. E-Adresse A-Adres_ Typ Arikeltr. | ¥ K
ﬂ ¥ LENZE4550-DRIVE_1 o o IOFWSTARIK IOFWa1... E =St
b IOPWS1ARKK o oxi LENZE-550-DRIVE EH
L-Steuerwort 0x4008:01_1 o 1 262..263 L-Steuerwort Ox40... = ’m
1 Netzwfreq.0.01Hz 0x400B0... 0O 2 264..265 Netzwireq.0.01Hz 0... v G
4 16Bit selektierbare OUT-Dat... O 3 266..267 16Bit selektierbare .. =
o — B L-Statuswort 0x400A01_1 o 4 262..263 L-Statuswort Ox400...
L) ki Ist-Freq. 0.01Hz 0x400C:06_1 O 5 264265 Ist-Freq. 0.01Hz Ox...
£ & : Ist-Motorstrom 0:2D88:00_1 0 6 266..267 Ist-Motorstrom O0x2...
L L ¥ o 7
i ] 8
o 9
o 10
T EI n 11
<[] 100% o v W] i ]
|gEigEnschaften ”"j‘.lnfn y"ﬂ Diagnose ‘
‘ Allgemein || 10-Variablen ” Systemkonstanten || Texte |
|’E :.'."'E':'.:'E""‘E:"‘:i‘."‘iv‘
Mame Typ HW-Kennung Verwendet von Kommentar
& LENZE-550-DRIVE_1~I0FWS1ARXX~Port_1 Hw_Interface 278 PLC_2
42 LENZE-550-DRIVE_1~IOFWS1ARKK~Port_2 Hw_Interface 279 FLC_2
& LENZE-550-DRIVE_1~I0FWS1ARXX Hw_Interface 277 PLC_2
48 LENZE-550-DRIVE_1~Proxy Hw_SubModule 276 PLC_2
4= LENZE-550-DRIVE_1~Head \ Hw_SubModule 280 \PLC,Z

i550 Siemens Integration V2.0
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Lenze

Am Baustein LCB_15x_ActuatorSpeed_V2.1 wird dann die HW_IO_Head (280) als

Startadresse vorgegeben.

Enster  Aume
',?r ﬁ' Online verbinden ;‘q Online-Verbindung trennen ﬁgh? [E

S7_TIA_AppSample_V40_Test V14 » PLC_2 [CPU 1511-1 P,

Wi S L, E R E(p8s -62! 2o G

Main
;l Mame Datentyp Defaul
1 <~ Input
2 4= Initial_Call Bool
3 | w Remanence Bool

& »=1 =4 =0l = =]

WB415
"LCE_15x_
ActuatorSpeed_
V2.1_DB"
TFBA5
"LCB_15x_ActuatorSpeed_v2.1"
i —=—{EN
280 )dnternal[om_rol
“LENZE-550- Active =
DRIVE_1-Head’ wHW_IO_Head *xErrorf— -
xCommunicatio
xEnablelnternal NOKb— .
fals & =4 Contral -
0 o *DriveErrorf— --
= 1DriveType X i
_ . Efp . *DriveWarning f— -

Da ein konsistenter Zugriff mit den Siemens Funktionen SFC14 und SFC15 lber 3 Slots
nicht moglich ist werden die 3 Slots im Lenze FB jeweils einzeln ausgewertet. Sollte dabei
ein Fehler auftreten so wird er in den Diagnosemeldungen der CPU als Peripherie
Zugriffsfehler eingetragen. Das Ausgangsbit ,xCommunicationOK" des Lenze FB ist bei dem

Umrichter i550 ohne Funktion.

i550 Siemens Integration V2.0
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2 i550 am Profinet

2.1 Parametrierung mit dem EASY Starter

Am i550 missen fir die grundsatzliche Ansteuerung tber Profinet nur wenige Codestellen
Uber das Keypad bzw. den EASY Starter eingestellt werden. Die grundséatzlichen
Antriebsparameter wie Eckfrequenz oder Maximalstrom werden ebenso Uber den EASY
Starter parametriert.

2.1.1 Einstellung der Profinetadresse und des Stationsnamens

Die Profinetadresse kann lber das Keypad oder . )
Die Adresse und der Stationsname kann tber Menupunkt ,Ubersicht\Feldbus-Profinet*

eingestellt werden (Index 2381:001, 2381:002, 2381:004).

Diagnose | Einstellungen | Parametediste | Trend

‘. 6 | Ubersicht\Feldbus - PROFINET '|

Netzwerk-Steusrung akiiv. [L] | Kanstant TRUE [1] '| pY st das Netzwerk freigegeben, werden folgende Parameter ignoriert

Aidive Steuerquelle m Netzwerk [1] £ Start-Vorwars (CW), Start-Rickwarts {CCW), Run-Verwarts (CW), Run-Rickwarts (CCW)
PROFINET

Stationsname II‘ drivel PROFINET-Kommunilation II‘ | Keine Aldioncein Fehler [0] - |
IP-Adresse [1] 192.168.5.100

Subnetz [T] 255.255.255.0

Gateway [1] 192.168.5.100

Stationsname [1] drivet

|P-Adresse [T] 192.168.5.100

Subnetz [I] 255.255.255.0

Gateway [T] 192.168.5.100

Alle weiteren Einstellungen im Easystarter und die Parametrierung im Hardwaremanager der
S7, bzw. des TIA-Portals sind identisch.

3 Parameterdatenkommunikation via DP-V1

Die Parameterdatenkommunikation funktioniert genauso wie bei 8400 und 9400. Sowohl
Uber Profibus als auch Profinet. Beim i550 wurde jedoch die interne Parameterstruktur
geéandert. Es gibt keine Array - Parameter mehr, also eine Codestelle mit x-Subcodestellen
des gleichen Typs (z.B.: Jog-Drehzahlen, Rampen). Der i550 besitzt zwar auch noch
Subcodestellen aber diese wurden nicht als Array angelegt, daher muss jede Subcodestelle
separat ausgelesen / geschrieben werden.

Folgende Funktionsbausteine aus der Lenze Bibliothek sind mit dem i550 verwendbar:

e ReadDriveParameter — Lesen eines einzelnen Parameters

e WriteDriveParameter — Schreiben eines einzelnen Parameters

o ReadDriveParamsString — Lesen eines String - Parameters

e R _W_n_DrivePar — Lesen / Schreiben von bis zu 32 Parametern

i550 Siemens Integration V2.0 22



Alle Bausteine fur Arrays sind nicht verwendbar.

1550 Integration in Siemens Step 7 und TIA Portal

Lenze

3.1 Beispiel lesen /| schreiben eines Parameters mit einer S$7-

1500 CPU

Dann wurden beim i550 die Codestellenbezeichnungen geadndert, es gilt nicht mehr die alte
Lenze Nummerierung. Es werden direkt die HEX Indizes angegeben, daher muss der
Eingang ,xUselndexAsParam® an den Bausteinen auf False gesetzt werden und der Index
direkt im Hexformat Gbergeben werden.

3.1.1 Bestimmung der Diagnoseadresse bei einer $7-300

TIA_I550 » PLC_1 [CPU 314C2 PN/DP] + Dezentrale Peripherie » DP-Mastersystem (1): PROFIBUS_1 » Slave_1

[& Topologiesicht [ Netzsicht |I} Geratesicht |
s o as 5 | | Cormtatibersicht|
2 .. |Baugruppe Baugr.. Steck.. E-Adresse |A-Adres.. Typ
Bl Slave_1 0 0 2043* is50 -
] N T T e Too 257 LControlwo_.
;),517" Net freq. 0.01Hz0x4008:05_1 0 258..259 Netfeq.00.. =
168it selectable OUTData_1 0 260261 16Bitselect..
= Lstatusword 0x400A01_1 O 256..257 Lstatuswor...
— k Actfreq. 0.01Hz0:400C:06_1 O 258..259 Actfreq. 0.0
L | Motor current A 0:2088:00_1 0 260261 Motor curre...
TI i B
v 4 o 8
|i| o 9
o 10
o 1
o 12
o 13 E
| 100% -] —¢— & {«] i

Diagnoseadresse des i550 Slave ist die 2043.

3.1.2 Bestimmung der HW-Kennung fiir den Parametertransfer fiir $7-1200

und S$71500
S7_TIA_AppSample_V40_Test V14 » Nicht gruppierte Gerdte » LENZE-I550-DRIVE_1
|ETOp0I0giesicht ||5E
g+ [LENZEASS0-DRIVE_T [oFwst] | () fa E" = | Gerateiibersicht |
l; tf ... | Baugruppe Baugr... | Steck.. |E-Adresse A-Adre
] = ~ LEMNZE-550-DRIVE_1 o o
b [OFWS1ARKK o 0x1
L-5teuerwort Ox4008:01_1 o 1 2622
: Netzwireq.0.01Hz 0x400B:0... 0 2 264..2
- 16Bit selektierbare OUT-Dat... O 3 266..2
| J L-Statuswort Oed004:01_1 o 4 262..263
- 1 Ist-Freq. 0.01Hz 0:400C:06_1 © 5 264..265
£ :‘; Ist-Motorstrom 0x2DEB:00_1 0 6 266..267
E 5 B ] 7
o 8
0 9
<[ 3] [100% Sl e | 1] i
|§,Eigenschaften "_L',Inf
| Allgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte |
|'5':. E'E-L_-.E'.E mKEonstanten 5'1"
Mame Typ HW-Kennung Verwendet von Kommentar
{2 LEMNZE-ISSO-DRIVE_1~-IOFWS1 AR ~Port_1 Hw_Interface 278 FLC_2
{& LENZE-550-DRIVE_1~0OFWS1ARKK~Port_2 Hw_Interface 279 FLC_2
{2 LEMNZE-ISS0-DRIVE_1~IOFWS1ARKK Hw_Interface 277 PLC_2
{2 LENZE-ISS0-DRIVE_1~Proxy Hw_SubModule 276 PLC_2
F LENZE-IS50-DRIVE_1~Head Hw_SubModule 280 FLC_2

HW-Kennung (Diagnoseadresse) des i550 Slave ist 280.

Im Beispiel wird der Index 0x2916 Subindex 0 (Maximalfrequenz) gelesen und geschrieben,
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Datentyp (6 = Unsigned Integer) und Skalierungsfaktor (10) kénnen der Parameter-
Attributliste aus dem ,Referenzhandbuch i550 Cabinet® entnommen werden:

r & i
& =

= =) Anhang

= ! .o Parameter-Attributliste
a =] k

[Adresse [Name / Subindex: Name 'ionlmnl\uw [Einstellbereich [o7F7ATmM |

|0x2916  [Maximalfrequenz 50.0 Hz |0.0..599.0hz |uts/10/P /- |

3.1.3 Einbinden der Bausteine im SPS Programm

TIA_I550 » PLC_2 [CPU 1511-1 PN] » Programmbausteine » Main [OB1]

Wk E e g EREE8r @ BB \:
Main
Name Datentyp Defaultwert Kommi

a == T 4 - o= ]

HWB300
"DCO_15x_
ReadDriveParame
ter_DBE"
WFB300
"DCO_15x_ReadDriveParameter”
xDone =— -
= EN xBusy =— -
267 — iDiagnosticADR *Errar = -
FALSE — xExecute KTimeout — -
*selndexAsPar dwData
False —am iDataType
0 —iindex rData
0~ isublndex diData
iscalingFactor ENO —
¥  Netzwerk 3: ..
Kommentar
HDEBE301
"DCO_15x_
WriteDriveParame
ter_DBE"
WFB301

"DCO_15x_WiteDriveParameter”
.—EN
267 — iDiagnosticADR
FALSE — xExecute

xselndexAsPar «Done = -
False — am xBusy — -
0 —ilndex *Error — -
0~ isublndex KTimeout — -
7 = iType wErrorCode
iScalingFactor wErrorinfo
10— rvalue ENO —

Lesen des Parameters mit der Beobachtungstabelle:
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2l A4S TS
i Name Adre.. Anzeig.. Beobachtungswert |Steuerwert
1 "DCO_15x ReadDriveParameter_DB".iDiagnosticADR DEZ+- 267
2 “DCO_15x_ReadDriveFarameter_DB" xExecute BO... E TRUE
g "DCO_15x_ReadDriveParameter_DB".ilndex Hex 16#2916 1642916
4 *DCO_15x ReadDriveParameter_DB* iSublndex DEZ+- O 0
5 *DCO_15x_ResdDriveFarameter_DB" xUselndexAsFaram %DB_ BOOL [d FALSE
3 "DCO_15x_ReadDriveParameter_DB".iScalingFactar %DB... DEZ+- 10 10
7
8 "DCO_15x_ReadDriveParameter_DB" xDone %DB.. BOOL [H] TRUE
9 "DCO_15x_ReadDriveParameter_DB" .xBusy %DB... BOOL [3 FALSE
10 *DCO_15x ReadDriveParameter_DB* xError %DE.. BOOL [3 FALSE
1n "DCO_15x_ReadDriveParameter_DB" dwData %DB... Hex 16%#0000_01F4
12 "DCO_15x_ReadDriveParameter_DB".iDataType %DB.. DEZ+- 6
13 "DCO_15x_ReadDriveParameter_DBE".rData %DB... Gleitpu... 50.0
14 "DCO_15x_ReadDriveParameter_DE" diData %DB.. DEZ+- 500

Setings | Diagnose | Parameteriste | Trend |

‘ <§:| [Ubersicht Stelntrieb Drehzarl -

Gundeingtelung
| Metz-Bemessungsspannung [ 1] [230 Veff [0] - Minimaffrequenz [1]Joo He
O Folaionsbeschrankung [1] | Vorwarts und rickwarts [1] - Masmatirequenz [1]]500 He

Schreiben des Parameters mit der Beobachtungstabelle:

17 *DCO_15x_WriteDriveParameter_DB".iDiagnosticADR DEZ+- | 267

18 *DCO_15x WriteDrivePara meter_DE xExecute go.. [~ mUE e
19 "DCO_15x%_ WriteDriveParameter_DE" xlUselndexAsFaram %DB... BOOL [E] FALSE

20 "DCO_15x_WriteDriveParameter_DB".ilndex %DB.. Hex 1682916 1642916
21 "DCO_15x%_WriteDriveParameter_DB".iSubindex %DB.. DEZH- 0O o

22 "DCO_15x%_WriteDriveParameter_DBE".iType %DB... DEZH- & [

23 "DCO_15x%_WiriteDriveParameter_DB" iScalingFactor %DB.. DEZ+H- 10 10
24 "DCO_15x%_WriteDriveParameter_DB".rValue %DB... Gleitpu... 60.0 60.0
25 "DCO_15x_WriteDriveParameter_DE".scWriteRecord Faramet.. 3%DB... Hex 1640258_0000

26

27 "DCO_15x%_WriteDriveParameter_DB" xDone %DB... BOOL [=] TRUE

28 "DCO_15x_WriteDriveParameter_DB" xBusy %DB... BOOL [E] FALSE

29 "DCO_15x%_WriteDrivePara meter_DB" xError %DB.. BOOL [ FALSE

Settings | Diagnose I Parametediste I Trend |

.‘ @I |Ubers|cht Stellantrieb Drehzzhl j

Grundeinstellung
| Metz-Bemessungsspannung II‘ IZEH] Weff [0] j Minimalfrequenz Hz
On Retationsbeschrankung m IVaerrts und rickwarts [1] j Maximaffrequenz I[|60.0 Hz

Weiterfihrende Informationen zu den Funktionsbausteinen sind der Dokumentation der S7-
Appsamples zu entnehmen.
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